GUANTE MECANICO CORTE D
PALMA ESPUMA DE NITRILO RECUBIERTO
3/4 GG15 EJENDALS TEGERA 8808 INFINITY

Guante flexible y resistente al corte, comodo y transpirable.
Disefio anatdmico que protege del calor y otorga un excelente agarre en superficies
aceitosas y con grasa.

COLOR CERTIFICACIONES

Negro/AmariIIo EN 388:2016+A1:2018 4X43D
EN 407:2020 XIXXXX

TALLAS EN ISO 21420:2020

6-11 Dermatest y Oeko-Tex.
MODELO

ué;reegllﬁléﬁﬁbrimiento: Nitrilo, Espuma TEGERA INFINITY 8808

de nitrilo, PU acuoso.

Material del forro: 15 gg, Tecnologia
CRF®, Hilo de fibra de vidrio, HPPE,
Nylon, Spandex.

APLICACIONES

Entornos con riesgo de cortes, secos, hUmedos, propensos a suciedad, aceitosos
y grasientos.

CARACTERISTICAS

* Proteccién contra el calor hasta 100°C

e Guante suave de corte D, con recubrimiento de espuma de nitrilo en la palma
y nudillos para mayor agarre en superficies aceitosas y con grasa.

¢ Pulgar reforzado para mayor vida util.

e Refuerzo entre los dedos indice y pulgar, para mayor resistencia.

¢ Relieve externo de espuma para mejor agarre.

e Apto para manipulacién de productos alimentarios.

e Hecho de tejido galga 15, con tecnologia resistente al corte CRF.

La informacién contenida es entregada a modo re cial, reservandose el de son ilustrativas y/o

acho a modificar la informacién contenida sin previo aviso. Las iméagene:

c € Cat.

TP TC019:2011

EN 407:2020
XTXXXX

STANDARD
100
SE14-214

RISE

www.oeko-tex.com

NCRF®

drian no

T nciales, por lo que po
idad. El uso incorrecto de este producto puede afectar su durabilidad y desempefio, inférmese acerca de las recomendaciones practicas de uso del producto. Texto, imdgenes y
5n de derechos de autor y no pueden copiarse, modificarse o utilizarse para distribucién o difusion con fines comerciales en otros medios - 06-2025 - WWW.GSP-CHILE.COM
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